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@ Equilibratrice elettronica a display con protezione ruota salva-spazio ed ampio coperchio porta-pesi per ruote auto, furgoni e moto
aventi diametro cerchio misurabile con tastatore digitale interno di 28” e peso massimo di 75 Kg. La TECO 710 prevede: nuovo tastatore
digitale interno per inserimento automatico di distanza e diametro cerchio con selezione automatica dei programmi di equilibratura,
programma di stima automatica del parametro larghezza ruota, ricerca automatica della posizione di equilibratura, illuminatore
cerchio e linea Laser per il posizionamento dei pesi adesivi ad ore 6 durante la selezione dei programmi ALU. La dotazione software
e comprensiva dei seguenti principali programmi operativi: modalita di equilibratura statica e dinamica, 7 programmi ALU per cerchi in
lega leggera di cui 2 programmi ALU P «Precision», 3 programmi per ruote moto, programma «Ottimizzazione Rapida» e controllo visivo
dell'eccentricita. La macchina e disponibile anche in versione EL con sistema di bloccaggio ruota automatico.

@ Electronic display wheel balancer with save-spacer wheel hood and wide weight tray cover for car, van and motorcycle wheels having
maximum weight of 75 Kg (165 Ibs) and maximum rim diameter measurable with the automatic internal sensor of 28”. TECO 710 offers
the following technical features: new internal digital gauge for automatic data entry system of distance and rim diameter with automatic
selection of balancing programmes, automatic estimation program of wheel width parameter, automatic search of the balancing
position, rim illuminator and Laser line system for adhesive weight positioning at 6 o’clock when ALU programs are selected. The
product is supplied complete with the following main software programs: static and dynamic balancing mode, 7 ALU programs dedicated
to alloy rims including 2 ALU-P «Precision» programs, 3 motorcycle balancing programs, «Quick Optimisation» program and Run-Out
visual control. The wheel balancer is also available in EL version with automatic wheel clamping device.

OnNeKTPOHHbIN 6anaHCMPOBOYHbLIN CTEHA C AUCMIIEEM, C KOXYXOM ANA Koreca 3KOHOMSLEM NMPOCTPAHCTBO 1 C 60MbLUION KPbILLKOW
HOCUTENS-rpy3nKoB Ans 6anaHcMpoBKM KONEC aBToMOGUNEn, yproHOB 1 MOTOLMKIOB, UMELMX AnaMeTp 0604a, n3amepsembix
aBTOMaTUYeCckMM fatymkom, 8o 28” n makc. Bec 75 Kr. ina TECO 710 npegycMOTpeHbl: aBTOMaTUYeCKUI BBOZ NapameTpoB
paccTosHus n guameTtpa obona n aBToMatnyeckuii BbiIoop nporpaMm 6anaHcMpoOBKN C HOBbIM BHYTPEHHUM LMEPOBLIM AaTHMKOM,
nporpaMmma aBTOMaTUYECKOWN OLLEHKM LUMPUHBI KOoleca, aBTOMaTU4YeCKUiM NOMUCK No3mumm 6anaHcMpoBKK, ocBeTuTens oboaa n
nasepHas JIMHUA NPU YCTaHOBKE KMNEWKMX rPy3nKOB B NOSOXeHMe 6 YacoB BO BpeMs ucnonb3oBaHmsa nporpammbl ALU. M.0. BkntovaeT
B cebsa crneaytolmne onepaTmMBHbIe NPOrpaMMbl: cTaTudeckas u auHammudeckas npoueaypsl, 7 nporpamm ALU Ansa antoMuMHUEBbIX
OVCKOB, 13 KOTOpbIX 2 nporpammbl ALU P «Precision», 3 nporpammbl 4ns KONEc MOTOLMKITIOB, nporpammMa «bbeictpor Ontummsagmm» un
BU3yarbHbI KOHTPOIb 3KCUEHTpucHTeTa. [NocTaBnaeTcs Takxke CTaHOK B Bepcum EL ¢ anekTpomexaHuyeckol 6110KMpOBKOK koreca.
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Nuovo tastatore con selezio-
ne automatica dei programmi
di equilibratura durante il po-
sizionamento del sensore sul
profilo del cerchio ed inseri-
mento automatico di distanza
e diametro (diametro massimo
acquisibile automaticamente
28", impostabile manualmente
35"). Lapplicazione dei pesi
adesivi puo avvenire tramite
terminale porta-pesi od utiliz-
zando la linea Laser ad ore 6.

New sensor with automatic
selection of balancing pro-
grammes during internal gau-
ge positioning on rim profile
and automatic acquisition of
wheel distance and rim diame-
ter (max diameter measurable
with digital gauge 28", ma-
nually settable 35”). Adhesive
weight application by means
of the weight holder terminal
or using the standard supplied
Laser line system at 6 o’clock.

HoBbIN BHYTpEeHHWUIM AaTuyvK Ans
aBTOMaTUYECKOro Bbibopa nporpamm
HanaHCcUpoBKM NPy yCTaHOBKe
CeHcopa Ha KoHType oboaa v ans
aBTOMaTUY€ECKOro BBOAA NapaMeTpoB
paccTosHUA 1 anameTpa (Makc.
“3MepPSIEeMbIi aBTOMATUYECKM
Anametp 28”, ycTaHaBnuBaeMbli
Bpy4Hyto 35”). MNpumeHeHne
CaMOKIIEHLLMXCS FPY3UKOB BO3MOXHO
C (hMHaNbHOM YacTbio AaTymka
HOCMTENS-TPY3MKOB MU C NIa3ePHON
NMHWEN B NONOXEHME 6 4acoB.



INSERIMENTO PARAMETRO LARGHEZZA RUOTA: Programma di stima automatica della larghez-
za ruota che si basa su un’analisi statistica dei parametri rilevati dal tastatore interno. Disponibile su ri-
chiesta il nuovo rilevatore sonar esterno KIT TS per l'acquisizione automatica del parametro larghezza.

WIDTH PARAMETER ENTRY SYSTEM: Automatic estimation program of the wheel width based on
a statistical analysis of parameters read by the internal gauge. Available on demand the new external
sonar sensor KIT TS to automatically store the wheel width parameter.

BBOA MAPAMETPA LWPUHbI KOJIECA: [lporpamMmma aBTOMaTUYE€CKOW OLEHKW LUMPUHBI
Koneca, KoTopas OCHOBbIBAETCH Ha CTAaTUCTUYECKOM aHannse 3MepeHun BHYTPEHHEro AaTyumka.
[MocTaBnsetcsa no 3akasy HOBbIA BHeWHUA ceHcop KIT TS ana aBTomaTnyeckoro coxpaHeHus B
namsaTy napameTpa LWMPUHbI Koreca.

RICERCA AUTOMATICA POSIZIONE DI EQUILIBRATURA: Il ciclo di equilibratura viene attivato
abbassando la protezione ruota. Al termine del lancio, la TECO 710 posiziona automaticamente la
ruota nell’esatta posizione di applicazione del peso, sia per il fianco esterno che per quello interno.

AUTOMATIC BALANCING POSITION SEARCH : Lowering the wheel cover, the shaft starts to rotate
thus activating the balancing cycle. After the spin, the TECO 710 automatically stops the wheel at the
right weight application position, both for internal and external side of the rim.

ABTOMATUYECKU MOUCKMO3NLUUBANAHCUPOBKMU: Linkn6anaHcupoBKMakTUBU3NPYETCS,
Koraa onyLleH 3aunTHbIN KoXYyX koneca. Nocne 3anycka TECO 710 aBTomaTtnyecky yctaHaBnnBaeT
Koneco TOYHO B MO3uULMK, rae HeobxoAMMO yCTaHaBNMBaTh rPy3uK, Kak ANs HapPYXXHOW Tak 1 Ans
BHYTPEHHEN CTOPOHBI.
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LINEA LASER ED ILLUMINATORE CERCHIO: Standard con linea Laser ed illuminatore cerchio. Il
sistema Laser assiste I'operatore durante il posizionamento del peso adesivo ad ore 6 durante l'utilizzo dei
programmi ALU. La luce a LED supporta I'utilizzatore durante le fasi di pulizia cerchio ed applicazione pesi.

LASER LINE AND RIM ILLUMINATOR: Standard with Laser line system and rim illuminator. If ALU
programs are selected, the Laser line assists the operator during adhesive weight positioning at 6
o'clock. The rim illuminator supports operators during rim cleaning and weight application.

NNA3EPHAA NNUHUA U OCBETUTEJIb OBOJA: NocTaBnsieTcs ¢ ocBelleHmeM oboga 1 nasepHomn
nuHWen. Micnonb3dyeTcs nasepHoe ycTporMCcTBO BO BpeMsi nporpammMel ALU npu ycTaHOBKe KNEMKUx
rpy3vKoB B noroxeHune 6 yaco. OcBeTuTenb o6oga Nnomoraet onepaTopy Bo BpeMs YncTkv oboaa
N YCTaHOBKW rPy3MKOB.

PROGRAMMA PESO NASCOSTO E PIANI MOBILI (ALU P): «Peso Nascosto» suddivide il peso
adesivo esterno in 2 parti posizionabili in area nascosta dietro le razze del cerchio. Il programma
«Piani mobili» calcola la posizione di equilibratura per utilizzare pesi multipli di 5 gr.

HIDDEN WEIGHT AND SHIFT PLANE PROGRAMS (ALU P): «Hidden Weight» subdivides the ex-
ternal adhesive weight in 2 parts to be positioned behind the spokes of the rim. The program «Shift
Plane» calculates the balancing position to allow using commercial adhesive weights.

MPOrPAMMA CKPbITbIW TPY3UK U MOBUITbHOW MITIOCKOCTU (ALU P): «CkpbiThlit Tpyank»
pasgensaer BHELLHUN camomemumﬁcn rpy3unkK Ha 2 4acTu, KOTOpPble yCTaHaBNMBarKTCA B CKPbITOM
nonoxeHnn 3a cnuvuamm obopa koneca. «MobunbHble [1nOCKOCTU» MepecyMTbiBaeT NO3nuuun
6anaHcuMpoBKM AN UCMOMb30BaHUSA rPY3MKOB KpaTHbIX 5rp.

VERSIONE TECO 710 EL «KAUTOMATIC LOCKD»: Versione completa di sistema di bloccaggio ruota automati-
co ad elevata corsa con controllo elettromeccanico della forza di serraggio attivabile tramite pedale. Insieme
al dispositivo di frenatura ad elevata potenza permette di ottenere una sensibile riduzione dei tempi di lavoro.

VERSION TECO 710 EL «<cAUTOMATIC LOCK»: Version complete with automatic wheel clamping system,
controlled by an on-purpose pedal, with extended stroke and electromechanical control of the locking
force. Together with the high performance braking device, it allows to sensibly reduce cycle time.

BEPCUA TECO 710 EL «AUTOMATIC LOCK»: lNonHas Bepcus aBTOMaTU4eCcKou OGNMOKMpPOBKM
Koneca c BbICOKMM XO0M C 3NIEKTPOMEXaHUYECKMM YNpaBlieHneM 3aXKuma, KOTopbI akTUBMPYETCS
nepanbto. Hapsgy € BbICOKOW MOLLHOCTbIO TOPMO3HOFO YCTPOWCTBA MO3BOMSET CyLECTBEHHO
CHU3WTb 3aTpaThbl paboyero BpeMeHu.
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DATI TECNICI - TECHNICAL DATA - TEXHWYECKUE JAHHBIE

DIAMETRO MASSIMO CERCHIO | MAX RIM DIAMETER MAKC. IMAMETP OBOJA
LARGHEZZA CERCHIO RIM WIDTH LUMPUHA OBOMA

PESO MASSIMO RUOTA MAX WHEEL WEIGHT MAKC. BEC KONECA

DIAMETRO ALBERO SHAFT DIAMETER JVAMETP BAITA

DISTANZA MACCHINA-CERCHIO | DISTANCE MACHINE-RIM PACCTOAHME KONECA-CTEHIA
VELOCITA DI ROTAZIONE BALANCING SPEED CKOPOCTb BANAHCHPOBKM
PRECISIONE DI EQUILIBRATURA | BALANCING PRECISION TOYHOCTb BANAHCMPOBKN
TEMPO DI CICLO CYCLE TIME NPOACIKUTENBHOCTb LKA
LIVELLO DI RUMOROSITA NOISE LEVEL YPOBEHb WYMA

ALIMENTAZIONE 1PH/50-60HZ

POWER SUPPLY 1PH/50-60HZ

ONEKTPOMUTAHWE 1PH/50-60HZ

PESO NETTO

NET WEIGHT

BEC HETTO

TECO 710 & 710 EL

PFR

R—— \'ﬁ‘ c119

FCU3

1338 &

@242-104mm

STANDARD

C137

@295 l 7mm

OPTIONAL
For other optional accessories, refer
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Teco reserves the right to make any modification to its machines at any time without prior notice or obligation

TECO 710 EL

TECO 710
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G40/VL40

‘: O‘\

@120-174mm

to separate catalogue
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il: teco@teco.it

C137 - Cono avente capacita di bloccaggio da @95
mm a @137 mm.

G40/VL40 - Cono bifronte per ruote di furgoni avente
capacita di bloccaggio da @120 mm a @174 mm.
FRU345/2 - Flangia rapida universale completa di
perni mobili utilizzata per il bloccaggio di ruote a
3,4,5 fori o multipli.

CGA - Calotta in plastica completa di O-Ring @210
mm per il bloccaggio di cerchi in lega leggera.

KIT TS - Rilevatore sonar esterno per memorizzare
automaticamente il parametro larghezza ruota.

APL80 - Sollevatore pneumatico brevettato per
equilibratrici auto.

RSG - Colonna para-spruzzi e porta-coni.

C137 - Cone having working capacity from @95 mm
(3,7") to @137 mm (5,4").

G40/VL40 - Double front cone with spacer for van
wheels having working capacity from @120 mm
(4,7") to @174 mm (6,8").

FRU345/2 - Universal quick adapter with movable
pins for clamping wheels having 3,4,5 or multiple holes.
CGA - Plastic disc with O-Ring @210 mm (8,2”) for
alloy rims.

KIT TS - External sonar device for automatic
acquisition of wheel width parameter.

APL80 - Patented low-profile pneumatic scissor lift
for car wheel balancers to position particularly heavy
wheels without no effort from the operator side.

RSG - Anti-splash guard and cone-holder column.

C137 - KoHyc co cnocobHocTbio 3axuma ot @95 MM 1o
@137 mm.

G40/VLA0 — KoHyc ABYCTOPOHHMI AnS KONEC (YPrOHOB,
umetoLyin cnocobHoCTb 3axima ot @120 MM go @174 mm.

FRU345/2 - YHuBepcanbHblit hnaew ucnonbayeMblil ns
BrokupoBKi konec B 3, 4, 5 U MHOrOKpaTHble OTBEPCTHS.

CGA - NnacTukoBble KpbiLLky B komnnekTe ¢ O-Ring

@210 mm ans 6rOKMPOBKY aMOMUHMEBBIX AUCKOB.

KIT TS — BHewHun coHap pgatuvk Ans
aBTOMATMYECKOro COXpaHeHUs B NamsATV napameTpa
LUMPWHBI Komeca.

APL80 - 3anateHToBaHHbIi THEBMATUYECKMI MOABEMHIK
Ans 6anaHCcMpoBOYHOTO CTEHAA Ans aBToMobUNEN.

RSG - BpbIarosawutHas KonoHHa 1 HoCUTENb-KOHYCOB.




